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i montazu
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2995
Rorelsedetektor 1,1 m (2-ledare)

Czujnik ruchu 1,1 m
(2-przewodowy)

2996
Rorelsedetektor 1,1 m (3-ledare)

Czujnik ruchu 1,1 m
(3-przewodowy)

Sikerhetsanvisningar )

Inbyggnad och montering av elektrisk utrust-
ning far bara utféras av en behorig elektriker i
enlighet med gallande nationella installations-
normer, riktlinjer, bestimmelser, sdkerhets -och
olycksfallsforebyggande foreskrifter.

Kan medfora allvarliga kroppsskador, eldsvada
eller materiella skador. Lds och f6lj hela
bruksanvisningen.

Utrustningen lampar sig inte for inbrottslarm
eller larm pa grund av detekteringsbeteendet.

Inte Iamplig for installation som trappbrytare.

Denna anvisning ar en del av produkten och
ska lamnas kvar hos slutkunden.
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Bild 1: utrustningens uppbyggnad

Utrustningens uppbyggnad

Bild 1

(1) Rorelsedetektor

(2) Ram (ingar inte i leveransen)
(3) Mellanring

(4) Designkapa

(5) Sparrklack

Funktion

Andamalsenlig anvindning

- Automatisk koppling av belysning, beroende pa
varmerdrelse och omgivande ljusstyrka

- Kan endast anvandas som en induviduell enhet

- Endast lamplig att anvandas i dropp- och stéank-
vattenfria lokaler inomhus

Produktegenskaper

- Inbyggd Knapp for val av Driftsatt och Slack-
ningsférvarning

- Valj mellan driftsatten automatik, konstant PA
och konstant AV

- LED for att indikera driftsatt och signalera 6ver-
last och dvertemperatur

- Potentiometer for installning av reaktionsl-
jusstyrka och detekteringskanslighet

- Uppfdljningstid: 3 minuter (fast installd)
- Elektroniskt kortslutningsskydd

- Elektroniskt dverlast- och dvertemperaturskydd

Automatiskt lage

Rorelsedetektorn registrerar Varmerorelser fran
Manniskor, djur eller Foremal.

- Belysningen tands under gangtiden nar rorelser
registreras i detekteringsomradet och den in-
stallda ljusstyrkan underskrids. Varje ny rorelse
i detekteringsomradet startar om gangtiden.

- Slackningsférvarning: den anslutna belysningen
blinkar i 30 sek och 15 sek innan gangtiden av
uppféljningstiden varje 1x. Varje registrerad
rorelse under slackningsférvarningen startar om
gangtiden.

- Belysningen slacks nar inga rorelser langre re-
gistreras i Detekteringsomradet och gangtiden
samt slackningsforvarningen gatt ut.

Reaktion vid stromavbrott/stromaterkomst

- Stromavbrott kortare an 0,2 s:
Funktionen paverkas inte.

- Stréomavbrott Iangre én 0,2 s:
Ingen funktion under strémavbrottet.

- Stromaterkomst:
Rorelseedetektorn initieras i ca 30 sek, belys-
ningen tands samtidigt. Efter gangtiden av ini-
tieringsfasen startar rorelsedetekteringen. La-
sten kopplas fran nar det inte langre fnns nagra
rorelser i detekteringsomradet.

Mandvrering

Bild 2: mandverdon och indikeringar
(6) Status-LED bakom skyddet
(7) Knapp
Utrustningen mandvreras med knappen (7) pa
rorelsedetektorn:

- En snabb tryckning andrar driftsattet. Driftsattet
anges med statuslampan bakom rorelsedetek-
torns optikkapa.

- Nar du haller knappen intryckt aktiveras slack-
ningsférvarningen. Slackningsforvarningen
anges med statuslampan bakom rérelsedetek-
torns optikkapa (se tabell 2).

Val av driftsatt

B Tryck snabbt pa knappen flera ganger till ratt
driftsatt visas.

Lampindike- | Driftsatt Reaktion
ring
- AUTO Rorelse- och ljus-
styrkeberoende
tandning/slack-
ning av lasten
réd KONSTANT | Lasten ar kon-
AV stant frankopp-
lad.
KONSTANT | Lasten ar kon-
PA stant tillkopplad.

Tabell 1: indikering av driftsatt

Deaktivera slackningsforvarning

Rorelseedetektorn finns i Fabriksinstallning (Slack-
ningsforvarning aktiverad).

B Hall knappen intryckt i ca. 5 sek.
Lampindikering blinkar 1x.

B Tryck 1x snabbt pa knappen.
Lampindikering blinkar 2x.

B Hall knappen intryckt i ca. 2 sek. for att bekraf-
ta.

Slackningsférvarningen ar deaktiverad.

Lampindike- | Slackningsforvarning

ring

blinkar 1x aktiverad (Fabriksinstallning)
blinkar 2x deaktiverad

Information till elektrikerna

Montering och elektrisk anslutning
FARA!

Elektrisk stot vid beroring av spannings-
forande delar.

Elektrisk stot kan leda till doden.

Innan arbeten pa utrustningen ska anslut-
ningskablarna frikopplas och spannings-
forande delar i omgivningen tackas over!

Vilja monteringsplats

[i] Observera rérelseriktningen: "ga rakt" och "g&
snett" finns. Rorelser pa tvaren mot rorelse-
detektorn registreras battre an rorelser rakt mot
den (bild 3).

B Valj en vibrationsfri monteringsplats. Vibrationer
kan orsaka odnskade kopplingar.

B Undvik storningskallor i detekteringsomradet.
Stoérningskallor, t.ex. element, ventilationssy-
stem och klimatanlaggningar samt lampor som
svalnar kan leda till o6nskade till- och franslag
(bild 3).

[i] For att undvika stérande paverkan kan detekte-
ringsomradet begransas (se begransa detekte-
ringsomrade).

1,1 m —

Tabell 2: val av slackningsférvarning

Bild 3: rorelsedetektorernas monteringsplats

Ansluta och montera rorelsedetektor

Rorelsedetektor (2-ledare):

L Ytterledare

% Ytterledare tilkopplad
Rorelsedetektor (3-ledare):

L Ytterledare

‘a Ytterledare tilkopplad
N neutralledare

Tillforselledningen ar skyddad via en lednings-

strombrytare (max. 16 A).

B Ansluta rorelsedetektor 1,1 m enligt anslut-
ningsschema (bild 4 eller 5).

[i] Observera den tillatna anslutna belastningen.

[i] Rorelsedetektor 1,1 m (2-ledare): anslut endast
dimbar last.

[i] Inte Iamplig fér installation som trappbrytare.

B Montera rorelsedetektor (1) i en apparatdosa,
anslutningsplintarna ska vara nedat.

B Satt pa ramen (2) snett nerifran dver de bada
sparrklackarna (5).

B Tryck pa ramen och fixera den med mellanrin-
gen (3).

B Vila designkapan (4) pa rorelsedetektron.

Rorelsedetektorn 1,1 m ar ansluten och drift-
klar.
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Bild 5: rorelsedetektor 1,1 m (3-ledare)

Driftsattning

Oversikt éver instillningsdon
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Bild 6: mandver- och instaliningsdon
(8) Potentiometer for reaktionsljusstyrka
(9) Potentiometer for kanslighet

Instéllning av detekteringsbeteendet

Anvand testlaget for att kontrollera detekteringsbe-
teendet. | testlaget arbetar rorelsedetektorn obero-
ende av ljusstyrkan. Varje detektering tdnder belys-
ningen och statuslampan i 3 sekunder. Sedan
avaktiveras rorelsedetekteringen i 2 sekunder.

Rorelsedetektorn ar ansluten och driftklar.

B Stall in testlaget. Stall potentiometern for reakti-
onsljusstyrka (bild 6, 8) pa position T.

B | 3amna detekteringsomradet och observera
kopplingsbeteendet.

Om rorelsedetektorn aktiveras utan att det finns

nagon rorelse i detekteringsfaltet finns det stor-
ningskallor (se val av monteringsplats) eller
kansligheten ar for hog.

B Minska kansligheten vid behov och ddlj stor-
ningskallor via begransning av detekteringsom-
radet (se avgrénsa detekteringsormade) eller ta
bort stérningskallor.

B Kontrollera detekteringsomradet genom att ga
ut ur det och anpassa om det behdvs.

[i] Om inga rérelser upptécks inom 3 minuter
skiftar rorelsedetektorn till automatlage (fa-
briksinstallning: reaktionsljusstyrka 150 lux och
maximal kanslighet).

Stall in reaktionsljusstyrkan

Reaktionsljusstyrkan ar ljusstyrkan som stallts in i
rorelsedetektorn. Nar den underskrids kopplar
rorelsedetektorn den anslutna lasten om rérelser
registreras. Reaktionsljusstyrkan kan stéllas in
mellan ca 5 (C) 6ver 150 lux (Fabriksinstallning)
och Daglage (3). Symbolen ¥ betyder omkoppling
oberoende av ljusstyrka. Reaktionsljusstyrkan kan
stallas in steglost i mellanomradena.

B For styrning av belysningen i trappuppgangar
enligt DIN EN 12464-1, 2003-3, ska potentio-
metern stéllas in pa 150 lux.

B Stall potentiometern for reaktionsljusstyrka (bild
6, 8) pa onskat lage.

Stall in kansligheten

Vid leveransen ar detekteringen installd pa max.
kanslighet. Kansligheten kan minskas om det ar
vanligt med feldetekteringar. Kansligheten kan stal-
las in mellan ca. 10 % (-) till ca. 100 % (+).

B Stall potentiometern for kanslighet (bild 6, 9) pa
Onskat lage.

Avgransa Detekteringsomrade

Med en sjalvhaftande tackplat (se tillbehor) avgran-
sas detekteringsomradet (Bild 7).

B Veckla ut tackplaten och skar ut det 6nskade
detekteringsomradet ().
For orientering markeras platen vid 45°, 90° och
135°.

B Satt forsiktigt fast tackplaten pa optikkapan pa
skyddet (2.

Pa det pasatta omradet registreras inte nagra
varmerorelser fran rorelsedetektorn.

Bild 7: pasattning av tackplaten for avgransning av
detekteringsomradet

Bilaga

Tekniska data

Driftspanning 230 V~
Nominell frekvens 50/60 Hz
Strémférbrukning (standby)

- Rorelsedetektor 2-ledare <300 mW
- Rorelsedetektor 3-ledare < 350 mW

Strombrytarkapacitet rérelsedetektor 2-ledare:
- 230 V gldéd- och halogenlampor 25...200 W
- Dimbara konventionella transformatorer

25 ... 150 VA

- Dimbara elektroniska
och Bi-Mode transformatorer 25...150 W
- Kompakta lysrérslampor 12 ...48 W
- Dimbara 230 V LED-lampor 8..40W

Strombrytarkapacitet rorelsedetektor 3-ledare:

- 230 V glod- och halogenlampor max. 1000 W
- Konventionella transformatorer max. 1000 VA
- Elektroniska och Bi-Mode transformatorer

max. 1000 W
- Lysrorslampor max. 200 VA
- Kompakta lysrérslampor max. 350 W
- 230 V LED-lampor max. 350 W
- Motorer vid cos phi 0,6 max. 1A
Lasningstid 2s

ca.10x12m
180 °

Detekteringsomrade
Detekteringsvinkel

Ungefarlig installningsbar reaktionsljusstyrka
5 ... 1000 Ix/dagdrift

Kénslighet ca. 10 ... 1000 %
Gangtid, fast installd 3 min
Drifttemperatur -5...+45°C
Lagringstemperatur -20 ... +60 °C
relativ Luftfuktighet 0 ... 90 % (utan kondensation)
Skyddsklass I
(vid fullstandig montering)

Skyddsklass 1P20
Stottalighet IK 04
Monteringshojd 1,1m
Inbyggnadsdjup 32 mm

Skruvplintar for max 2x1,5..2,5mm?

Hjalp vid problem

[i] Efter en felsékning satts rérelsedetektorn i drift
igen genom en tryckning pa knappen (7). Al-
ternativt kan maskinen kopplas om till strémlés
under en kort tid.

Rorelsedetektorn kopplas inte in

Orsak 1: den omgivande ljusstyrkan ar hogre an
det installda ljusstyrkevardet.

Stalla in ljusstyrkevarde.

Orsak 2: rorelsedetektorn kénner inte av nagra
rorelser.

Ho6j kénsligheten.

Rorelsedetektorn kopplas in utan nagra
rorelser

Orsak: storningskallor i detekteringsomradet.
Om modjligt, eliminera stérningskallor.
Minska kansligheten.

Avgransa detekteringsomradet.

Rorelsedetektorn kopplas standigt till och fran
vid rorelse

Orsak: testdriften ar tillkopplad.
Stall in reaktionsljusstyrkan.

Rorelsedetektorn kopplas fran trots rorelse

Orsak: rorelsedetektorn kanner inte av nagra
rorelser.

Hoj kénsligheten.

Rorelsedetektorn kopplas inte fran

Orsak: storningskallor i detekteringsomradet,
rorelsedetektorn kanner standigt av rorelser.

Om mdjligt, eliminera stérningskallor.
Minska kansligheten.
Avgransa detekteringsomradet.

Status-LED blinkar oavbrutet 3x i snabb takt
Orsak: dverbelastning.
Reducera den anslutna belastningen.

Status-LED blinkar oavbrutet 4x i snabb takt
Orsak: 6verhettning.
Kontrollera installationsférhallandena.
Observera drifttemperatur.

Status-LED blinkar oavbrutet 5x i snabb takt
Orsak: dverspanning.
Kontrollera den elektriska installationen.

Tillbehor

Designkapa bestallningsnr. 1190 ..

Produktansvar

Vi forbehaller oss ratten att gora tekniska och for-
mella andringar av produkten med hansyn till den
tekniska utvecklingen.

Vart materialansvar har den omfattning som kravs
enligt lagstiftning och enligt branschéverenskom-
melser.

Denna produkt omfattas av férsaljningsvillkoren
enligt ALEM 09. Vid eventuell reklamation, kon-
takta forsaljningsstallet med uppgifter och felbe-
skrivning. Forsaljningsstallet vidarebefordrar till

tillverkaren for felsdkning och aterkoppling.

Berker GmbH & Co. KG - Klagebach 38 - 58579 Schalksmihle/Germany - Telefon: +49 (0) 23 55/90 5-0 - Telefax: +49 (0) 23 55/90 5-3111 - www.berker.com -
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Wskazoéwki dotyczacez
bezpieczenstwa

Zabudowy i montazu urzadzen elektrycznych
moze dokona¢ tylko wykwalifikowany elektryk
zgodnie z wlasciwymi dla danego kraju norma-
mi dot. instalacji, dyrektywami, warunkami

i przepisami BHP.

Nieprzestrzeganie wskazéwek dotyczacych in-
stalacji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia, pozaru lub innych
niebezpieczenstw.

Ze wzgledu na charakterystyke detekcji
urzadzenie nie jest odpowiednie do zastosowa-
nia w instalacjach antywltamaniowych lub alar-
mowych.

Nie nadaje si¢ do instalacji z automatycznym
przetacznikiem swiatta schodowego.

Niniejsza instrukcja jest czescia sktadowg pro-
duktu i musi pozostac u klienta.

Rys. 1: Budowa urzgdzenia

Budowa urzgdzenia

Rysunek 1
(1) Czujniki ruchu

(2) Ramka (nie jest czescig dostarczang z tym
urzadzeniem)

(3) Pierscien oddzielajacy
(4) Pokrywka ozdobna
(5) Zaczep

Funkcja

Uzycie zgodnie z przeznaczeniem

- Automatyczne zatgczanie o$wietlenia
w zaleznosci od ruchoéw ciepta i natezenia
oswietlenia otoczenia

- Stosowany tylko jako urzadzenie pojedyncze

- Produkt przeznaczony wytgcznie do stosowania
w pomieszczeniach zamknietych zabezpieczo-
nych przed kroplami i bryzgami wody

Cechy produktu

- Zintegrowany przycisk wyboru trybu pracy oraz
funkcja ostrzegania przed wytaczeniem

- Mozliwo$¢ wyboru trybu pracy: automatyczny,
trwate wigczenie, trwate wytgczenie

- Diody LED sygnalizaciji trybu pracy oraz
przecigzenia i nadmiernej temperatury

- Potencjometr do ustawiania natezenia
oswietlenia zadziatania i czuto$ci wykrywania

- Czas opdznienia: 3 minuty (ustawiony na state)
- Elektroniczna zabezpieczenie przed zwarciem

- Elektroniczna zabezpieczenie przed
przecigzeniem i przegrzaniem

Tryb automatyczny

Czujnik ruchu wykrywa ruchy ciepta zwigzane
Z przemieszczaniem sie 0sob, zwierzat i przedmi-
otow.

- W razie wykrycia ruchu w obszarze detekgji
i spadku poziomu jasnosci ponizej wartosci pro-
gowej o$wietlenie zostaje zatagczone na czas
opo6znienia. Kazdy kolejny ruch w obszarze de-
tekcji powoduje rozpoczecie odliczania czasu
opdznienia od nowa.

- Ostrzeganie przed wytgczeniem: podigczone
oswietlenie miga 1xna 30 si 15 s przed
uplynigciem czasu opdznienia. Kazde wykrycie
ruchu w czasie, gdy aktywne jest ostrzezenie
przed wytgczeniem, powoduje rozpoczecie odli-
czania czasu opoznienia od nowa.

- Oswietlenie zostaje wytgczone, jesli w obszarze
detekgji nie jest wykrywany zaden ruch i uptynat
czas opodznienia oraz czas ostrzezenia przed
wytgczeniem.

Dziatanie urzgdzenia w przypadku zaniku/
przywroécenia napiecia sieciowego

- Zanik napiecia sieciowego krétszy niz 0,2 s:
Nie ma wplywu na dziatanie urzgdzenia.

- Zanik napiecia sieciowego dtuzszy niz 0,2 s:
W trakcie zaniku napigcia sieciowego
urzadzenie nie dziata.

- Przywrécenie napiecia sieciowego:
Czujnik ruchu przez ok. 30 s przeprowadza
inicjacje, podczas ktorej oSwietlenie zostaje
wigczone. Po zakonczeniu fazy inicjalizacji
uruchamiana jest funkcja detekcji ruchu.
Obcigzanie jest wytgczane, jesli w obszarze
detekcji nie sg wykrywane ruchy.

Obstuga
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Rys. 2: Elementy obstugi i wskazniki
(6) Dioda LED stanu pod pokrywg
(7) Przycisk

Do obstugi stuzy przycisk (7) na czujniku ruchu:

- Krétkie naciskanie przycisku powoduje
przetgczenie trybu pracy. Tryb pracy sygnalizo-
wany jest za pomocg diody LED pod pokrywa
soczewki czujnika ruchu.

- Przytrzymanie przycisku powoduje aktywacje
ostrzezenia przed wytgczeniem. Ostrzezenie
przed wytgczeniem sygnalizowane jest za
pomoca diody LED stanu pod pokrywa so-
czewki czujnika ruchu (patrz tabela 2).

Wyboér trybu pracy

B Krotkie naciskanie przycisku do momentu wy-
brania zgdanego trybu pracy.

°Dzialanie urz-
adzenia

Wskaza-
nie diody
LED

Tryb pracy

- AUTO Wigczanie/
wytgczanie
obcigzenia

w zaleznosci od
ruchu i natezenia

oswietlenia

Trwate
wytgczenie

czerwony Obcigzenie jest
wylgczone na

state.

Trwate wigczenie | Obcigzenie jest
wigczone na
state.

Tabela 1: Wskazywanie trybéw pracy

Dezaktywacja ostrzezenia przed wytgczeniem

Czujnik ruchu znajduje sie w ustawieniu fabrycz-
nym (ostrzezenie przed wylgczeniem aktywne).

B Przytrzymac przycisk wcisniety przez ok. 5 s.
Dioda LED miga 1x.

B 1x krotko nacisng¢ przycisk.
Dioda LED miga 2x.

B W celu potwierdzenia przytrzymac przycisk
wcisniety przez ok. 2 s.

Ostrzezenie przed wytgczeniem jest nieaktyw-
ne.

Wskazanie Ostrzezenie przed

diody LED wytaczeniem

miga 1x aktywne (ustawienie fabrycz-
ne)

miga 2x nieaktywne

Tabela 2: Wybor ostrzezenia przed wytgczeniem

Informacje dla elektroinstalatoréw

Montaz i podtaczanie instalacji
elektrycznej

NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo porazenia pradem
przy dotknieciu elementéw znajdujacych
si¢ pod napigciem.

Porazenie prgdem moze doprowadzi¢ do
$Smierci.

Przed rozpoczeciem prac przy urzadzeniu
nalezy odlgczy¢ przewody przytaczeniowe
od sieci, a takze ostoni¢ sagsiednie ele-
menty znajdujace si¢ pod napieciem!

Wyboér miejsca montazu

[i] Zwrdci¢ uwage na kierunek ruchu: Rozréznia
sie ruch kierunku do i ruch w poprzek. Ruch
w poprzek czujnika ruchu jest lepiej wykrywany
niz ruch w kierunku do czujnika (rys. 3).

B Wybrac takie miejsce montazu, w ktérym nie
wystepujg drgania. Drgania mogg powodowac
niepozadang aktywacje.

B Unika¢ zrédet zakiécen w obszarze detekgji.
Zrédta zaktdcen, np. grzejniki, instalacje wentyl-
acyjne i klimatyzacyjne oraz wychtadzajgce sie
zrodia swiatta, mogg powodowac niepozgdang
aktywacje. (rys. 3).

[i] W celu wyeliminowania zaktécen mozna
ograniczy¢ pole detekcji (patrz Ograniczanie
pola detekgcji).

1,1m —

Rys. 3: Miejsce montazu czujnikéw ruchu

Podigczanie i montaz czujnika ruchu
Czujnik ruchu (2-biegunowy):

L Przewdd zasilajgcy czujnik
x5 Przewdd zasilania obcigzenia

Czujnik ruchu (3-biegunowy):

L Przewdd zasilajgcy czujnik
‘a Przewdd zasilania obcigzenia
N Przewdd neutralny

Przewdd zasilajgcy zabezpieczony jest przez
wytgcznik instalacyjny (maks. 16 A).

B Czujnik ruchu 1,1 m podtgczac zgodnie ze
schematem potgczen (rys. 4 lub 5).

[i] Przestrzegaé dopuszczalnej mocy
przytaczeniowe;.

[i] Czujnik ruchu 1,1 m (2-przewodowy): podtgczaé
tylko obcigzenia z mozliwoscig sciemniania.

[i] Nie nadaje sie do instalacji z automatycznym
przetgcznikiem $wiatta schodowego.

B Wiozy¢ czujnik ruchu (1) do puszki osprzetowe;j,
zaciski przytgczeniowe muszg znajdowac sig
na dole.

B Ramke (2) natozy¢ uko$nie od dotu na oba za-
czepy (5).

B Wcisng¢ ramke i zamocowac jg za pomocg
pierscienia adaptacyjnego (3).

B Zatrzasng¢ ozdobng pokrywe (4) na czujniku
ruchu.

Czujnik ruchu 1,1 m jest podtgczony i gotowy
do pracy.
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Rys. 4: Czujnik ruchu 1,1 m (2-przewodowy)
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Rys. 5: Czujnik ruchu 1,1 m (3-przewodowy)

Uruchomienie

Zestawienie elementéw regulacyjnych
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Rys. 6: Elementy obstugowe i regulacyjne

(8) Potencjometr od ustawiania natezenia
os$wietlenia zadziatania

(9) Potencjometr do ustawiania czutosci

Ustawienie charakterystyki detekcji

W celu przetestowania charakterystyki detekcji
nalezy uzy¢ trybu testowego. W trybie testowym
czujnik ruchu dziata niezaleznie od jasnosci. Kazda
detekcja powoduje wigczenie o$wietlenia i diody
LED stanu na 3 sekundy. Nastepnie detekcja ruchu
zostaje wytaczona na 2 sekundy.

Czujnik ruchu jest podtgczony i gotowy do pracy.

B Ustawic tryb testowy. W tym celu ustawi¢ poten-
cjometr do ustawiania natgezenia oswietlenia
zadziatania (rys. 6, 8) w pozycji T.

B Opusci¢ obszar detekcji i obserwowac
zatgczanie.

Jezeli czujnik ruchu zatgcza sig¢ nawet wowcz-
as, gdy w polu detekcji nie ma ruchu, oznacza
to, ze istniejg zrodta zaktécen (patrz Wybor
miejsca montazu) lub ze ustawiona jest zbyt
wysoka czutosc.

B W razie potrzeby zmniejszy¢ czutos$¢
i wyeliminowac¢ zrodta zaktécen poprzez ograni-
czenie detekcji (patrz Ograniczanie pola detek-
cji) lub usung¢ zrédta zaktocen.

B Sprawdzi¢ obszar detekcji, przechodzac przez
niego, i w razie potrzeby dopasowac.

[i] Jesli w ciggu 3 minut nie zostanie wykryty ruch,
czujnik przetagcza sie w tryb automatyczny
(Ustawienie fabryczne: Natezenie oswietlenia
zadziatania 150 lukséw i maksymalna czutos¢).

Ustawianie natezenia oswietlenia zadziatania

Natezenie oswietlenia zadziatania to wartos¢
natezenia o$wietlenia zapisana w czujniku ruchu.
W przypadku gdy natezenie o$wietlenia jest nizsze
od tej wartosci i wykryty zostanie ruch, czujnik ru-
chu zatgcza podtgczone obcigzenie. Natezenie
oswietlenia zadziatania mozna regulowa¢ w zakre-
sie od ok. 5 (€) poprzez 150 lukséw (ustawienie
fabryczne) az do trybu pracy dziennej (¥).

Symbol ¥ oznacza tutaj zatgczanie niezaleznie od
jasnosci. W zakresie posrednim mozna bezstopni-
owo regulowac natezenie oswietlenia zadziatania.

B Do sterowania o$wietleniem na klatkach scho-
dowych wg DIN EN 12464-1, 2003-3, wybrac¢
ustawienie potencjometru 150 lukséw.

B Obréci¢ potencjometr od ustawiania natezenia
oswietlenia zadziatania (rys. 6, 8) na
odpowiednig pozycje.

Ustawianie czutosci

Fabrycznie ustawiona jest maksymalna czuto$é
detekcji. W przypadku czestego wystepowania
btednych detekcji czuto$¢ mozna zmniejszyc.
Czutos¢ mozna regulowac w zakresie od ok.
10% (=) do ok. 100% (+).

B Obréci¢ potencjometr od ustawiania czuto$ci
(rys. 6, 9) na odpowiednig pozycje.

Ograniczanie pola detekcji

Pole detekcji mozna ograniczy¢ (rys. 7) za pomoca
samoprzylepne;j folii ostonowej (patrz akcesoria).

B Rozpakowac folie ostonows i przycia¢ zgodnie
z zgdanym obszarem detekcji (1).
Dla utatwienia folia jest oznaczona przy katach
45°,90° i 135°.

B Ostroznie naklei¢ folie ostonowg na pokrywe
soczewki nasadki (2).

Ruchy ciepta w zaklejonym obszarze nie bedg
rejestrowane przez czujnik ruchu.

Rys. 7: Naklejanie folii ostonowej w celu ogranicze-
nia pola detekcji

Zatacznik

Dane techniczne

Napiecie robocze 230 V~
Czestotliwos¢ znamionowa 50/60 Hz
Pobdér mocy (w trybie czuwania)

- Czujnik ruchu 2-przewodowy <300 mW
- Czujnik ruchu 3-przewodowy <350 mW

Moc zatgczania czujnika ruchu 2-przewodowego:
- 230 V zaréwki tradycyjne i Swietlowki

halogenowe 25...200 W
- konwencjonalne transformatory z

mozliwoscig $ciemniania 25...150 VA
- Transformatory elektroniczne i typu

Bi-Mode, z mozliwoscig $ciemniania 25 ... 150 W
- kompaktowe lampy fluorescencyjne 12 ... 48 W
- lampy LED 230 V z mozliwoscig

Sciemniania 8..40W

Moc zatgczania czujnika ruchu 3-przewodowego:
-230 V zaréwki tradycyjne i Swietldwki

halogenowe maks. 1000 W
- konwencjonalne transformatory  maks. 1000 VA
- transformatory elektroniczne i

typu Bi-Mode maks. 1000 W
- lampy fluorescencyjne maks. 200 VA
- kompaktowe lampy fluorescencyjne maks. 350 W

- lampy LED 230 V maks. 350 W
- silniki z cos phi 0,6 maks. 1A
Czas blokowania 2s
Obszar detekcjiok. 10 x 12 m
Kat detekgiji 180 °

Regulowane natezenie o$wietlenia zadziataniaok.
5 ... 1000 Ix/Tryb pracy dziennej

Czutoscéok. 10 ... 1000 %
Czas opodznienia, ustawiony na state 3 min
Temperatura pracy -5...+45°C
Temperatura przechowywania -20 ... +60 °C

Wilgotnos¢ wzgledna 0 ... 90 % (bez kondensaciji)

Klasa ochrony Il
(przy petnym montazu)

Stopien ochrony IP 20
Odpornos¢ na uderzenia IK 04
Wysokos$¢ montazu 1,1 m
Gtebokos¢ zabudowy 32 mm

Zaciski srubowe dla maks. 2 x 1,5 ... 2,5 mm?

Pomoc w razie problemoéw

[i] Po usunieciu usterki czujnik ruchu uruchamia
sie ponownie przyciskiem (7). Alternatywnie,
mozna na krétko odtgczyé urzadzenie od zasi-
lania.

Czujnik ruchu nie wtacza sie

Przyczyna 1: Natezenie oswietlenia otoczenia
jest wieksze niz ustawiona warto$¢ natezenia
oswietlenia.

Ustawi¢ wartos¢ natezenia oswietlenia.
Przyczyna 2: Czujnik ruchu nie wykrywa ruchéw.
Zwigkszy¢ czutosé.
Czujnik ruchu wiacza sie, cho¢ w obszarze
detekcji brak jest ruchu
Przyczyna: Zrodto zaktocen w obszarze detekcii.
Jesli to mozliwe, usung¢ zrédto zaktocen.
Zmniejszy¢ czutosé.
Ograniczy¢ obszar detekc;ji.

Czujnik ruchu stale wiacza sie i wylacza, gdy
wykrywa ruch

Przyczyna: Wigczony jest tryb testowy.
Ustawi¢ natezenie oswietlenia zadziatania.

Czujnik ruchu wytacza si¢ mimo ruchu
w obszarze detekcji

Przyczyna: Czujnik ruchu nie wykrywa ruchow.
Zwigkszy¢ czutosé.

Czujnik ruchu nie wylacza sie

Przyczyna: Zrodio zaktocen w polu detekcii, czujnik
stale wykrywa ruch.

Jesli to mozliwe, usung¢ zrédto zaktocen.
Zmniejszy¢ czutos¢.
Ograniczy¢ obszar detekc;ji.

Dioda LED stanu miga szybko 3x
Przyczyna: Przecigzenie.
Zmniejszy¢ podtgczone obcigzenie.

Dioda LED stanu miga szybko 4x
Przyczyna: Przegrzanie.

Sprawdzi¢ warunki montazu.

Przestrzegaé wiasciwej temperatury pracy.

Dioda LED stanu miga szybko 5x
Przyczyna: Przepigcie.
Sprawdzi¢ instalacje elektryczna.

Akcesoria

Pokrywa ozdobna Nr zam. 1190 ..

Rekojmia sprzedawcy

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadza-
nia do produktu zmian natury technicznej i formal-
nej wynikajgcych z postepu technicznego.

Na nasze urzadzenia udzielamy gwarancji zgodnie
z Ogélnymi Warunkami Sprzedazy obowigzujgcymi
w firmie Hager Polo.

W razie reklamacji urzadzenie nalezy zwréci¢ do
punktu sprzedazy.
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